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O nas

JesteSmy kotem naukowym, w ktérym rozwijamy projekty z obszaru autonomicznych
systemdéw bezzatogowych oraz sztucznej inteligencji. Tworzymy rozwigzania tgczace UAV,
systemy wielorobotyczne, analize danych oraz nowoczesne podejscia do sterowania i
percepcji. Pracujemy w sposéb projektowy od koncepcji, przez implementacje, az po testy.
Skupiamy sie na budowaniu realnych systemow, ktore mozna zweryfikowac w praktyce.

Nasze projekty
MUSC

Rozwijamy system roju dronow, w ktorym kazda jednostka dziata autonomicznie i
samodzielnie podejmuje decyzje na podstawie lokalnych danych. Nie korzystamy z
centralnego sterowania — zamiast tego budujemy system, w ktérym zachowanie catego
roju wynika z zasad wspotpracy pomiedzy jednostkami. Kazdy dron wykorzystuje wtasne
czujniki oraz system sterowania. Lokalizacja moze by¢ wyznaczana na podstawie wizji i
triangulacji, dzieki czemu system nie jest uzalezniony od zewnetrznej infrastruktury.
Stawiamy na odpornos$¢ na zaktécenia oraz mozliwos¢ dziatania w trudnych warunkach.

FlySearch

Tworzymy system, ktéry taczy drony z modelami Vision-Language Model (VLM). Dron
zbiera dane z kamer i telemetrii, a nastepnie przekazuje je do warstwy analitycznej, gdzie
model interpretuje scene i wspiera podejmowanie decyzji dotyczgcych dalszego dziatania.
System dziata w petli: percepcja

— decyzja — ruch. ZadbaliSmy o mozliwos¢ zbierania i

analizy danych, co pozwala nam rozwijac i testowac algorytmy w praktyce. Pracujemy tez
nad infrastrukturg — API, integracjg systemoéw, konteneryzacjg i stabilnym srodowiskiem
do testéw.

Hawk Eye

Budujemy drona stratosferycznego, ktéry docelowo ma operowac na wysokosci okoto
20-25 km. System jest wynoszony balonem, a po osiggnieciu odpowiedniego putapu
wykonuje autonomiczny lot i prowadzi pomiary Srodowiskowe. Projekt zaktada
wielokrotne uzycie platformy, co odréznia go od standardowych rozwigzan
jednorazowych. Skupiamy sie na zbieraniu danych atmosferycznych oraz pracy w
ekstremalnych warunkach.
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BlueSpark

Rozwijamy system autonomicznych jednostek podwodnych dziatajgcych w roju. Kazda
jednostka realizuje swoje zadania pomiarowe, a caty system dziata bez statku-matki i
bez ciggtego nadzoru operatora. Model dziatania opiera sie na podejsciu ,deploy and
forget” — uzytkownik wyznacza obszar misji, a system sam planuje dziatania, zbiera
dane i zarzadza pracg jednostek. System jest ukierunkowany na zbieranie danych
Srodowiskowych, analize dna morskiego oraz zastosowania w sektorach takich jak
offshore czy badania naukowe.

Snow's Eye

Tworzymy platforme UAV do pracy w trudnych warunkach, w tym w regionach polarnych,
gdzie wystepujg problemy z GNSS, niskimi temperaturami i stabilnoscig systemoéw. System
wykorzystuje wielowarstwowg nawigacje (GNSS, VIO/SLAM oraz systemy wspierajgce), co
pozwala na bezpieczne prowadzenie misji nawet przy utracie sygnatu. Projekt byt
testowany w warunkach terenowych, m.in. na Svalbardzie, gdzie sprawdzaliSmy jego
dziatanie w Srodowisku arktycznym oraz mozliwos¢ prowadzenia pomiaréw
Srodowiskowych.

Dlaczego warto z nami wspoétpracowac

Wspétpraca z nami to przede wszystkim:
e wsparcie mtodych projektéw technologicznych
e obecnos¢ marki w sSrodowisku akademickim
ekspozycja w naszych kanatach komunikacji i mediach spotecznosciowych
budowanie wizerunku jako firmy wspierajacej rozwéj innowacji
dotarcie do studentow kierunkéw technicznych i przysztych specjalistow
Stawiamy na rozwdj naszych kanatéw — nasze social media i dziatania promocyjne rosng,
co przektada sie na coraz wieksze zasiegi i widocznos¢ partneréw.

Czego oczekujemy

Szukamy przede wszystkim partnerdw, ktorzy chcg nas wspierac finansowo lub rzeczowo.
Wspotpraca ma dla nas charakter partnerski — w zamian oferujemy promocje oraz
obecnos¢ marki w naszych dziataniach i materiatach.

Kontakt

Mail: kontakt@knspaiblsps.pl
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